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Sehr kleiner induktiver Naherungssensor

E2EC

Sensor in Subminiaturbau-
form flir anspruchsvolle
Montagebedingungen

¢ Sensorkopf mit 3 mm Durchmesser fir hdchst
anspruchsvolle Montagebedingungen.
¢ 18 mm langes, extrem kurzes Gehause der Grosse M12.

Anwendungen

Schliessprifung einer Roboterhand

Der Néherungssensor kann an ein bewegliches
Teil, wie z.B. an einen Einspannroboter, montiert
werden.

E2EC

o A

Bestellinformationen

Sensoren
DC-2-Draht
Produktbezeichnung
Bauform Nennschaltabstand Schaltverhalten
Schliesser Offner
@3mm* 0,8 mm E2EC-CR8D1 E2EC-CR8D2
Bindig @54mm*  []15mm E2EC-C1R5D1 E2EC-C1R5D2
Z:D' @8mm* [ ] [3mm E2EC-C3D1 E2EC-C3D2
M12* [ ] |4mm E2EC-X4D1 E2EC-X4D2

Hinweis: Eine Ausflihrung mit anderer Schaltfrequenz ist ebenfalls erhéltlich. (E2EC-[]5; z.B. E2EC-CR8D15)

Zubehor (gesondert zu bestellen)

Halterungen
Ansicht Produktbezeich- | o, end fiir Modelle
nung
= - .
\@’ Y92E-F5R4 E2EC-C1R5DC]
CONSULTING DISTRIBUTOR
Po H L POHL Electronic GmbH
Eduard-Maurer-StraBe 11a -« 16761 Hennigsdorf
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Technische Daten

Ausfihrung DC-2-Draht

Eigenschaft  oouth~ | E2EC-CREDL] E2EC-C1RSD(] E2EC-C3DL] E2EC-X4D(]
Nennschaltabstand 0,8 mm £15 % 1,5 mm £10 % 3mm+10 % 4 mm+10 %
Schaltweiteneinstellung 0 bis 0,56 mm 0 bis 1,05 mm 0 bis 2,1 mm 0 bis 2,8 mm
Hysterese max. 10 %
Schaltobjekt Eisenmetalle (bei Nicht-Eisenmetallen ist die Empfindlichkeit geringer)
Standardschaltobjekt Eisen, 5x5x 1 mm Eisen, 8 x 8 x 1 mm \ Eisen, 12x 12 x 1 mm
Schaltfrequenz 1,5 kHz 1 kHz
Versorgungsspannung | 45 1o 54 ypG (10 bis 30 VDC), Restwelligkeit (s-s): max. 10 %
(Betriebsspannungsbereich)
Stromaufnahme
Leckstrom max. 0,8 mA

Schalt- .
Schalt- leistung 5 bis 100 mA
ausgang Al max. 3,0 V (bei einem Laststrom von 100 mA und einer Kabelldnge von 2 m)

spannung

D1-Modell: Schaltausgangsanzeige (rote LED), Einstellungsanzeige (griine LED) D2-Modell:

Leuchtanzeige Schaltausgangsanzeige (rote LED)

Schaltverhalten D1-Modelle: Schliesser
(Objekt in Annaherung) D2-Modelle: Offner
Schutzschaltungen Uberspannungsableiter, Kurzschlussschutz
Umgebungstemperatur Betrieb/Lagerung: —25 °C bis 70 °C (ohne Eis- und Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit Betrieb/Lagerung: 35 % bis 95 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
Temperaturabhéngigkeit max. +20 % des Nennschaltabstandes bei 23 °C in einem Temperaturbereich von —25 °C bis 70 °C
Spannungsabhéangigkeit max. £2,5 % des Schaltabstands innerhalb des Bereichs von 15 % der Nenn-Versorgungsspannung
Isolationswiderstand min. 50 MQ bei 500 VDC zwischen stromfiihrenden Teilen und Gehause
Isolationspriifspannung 1000 VAC fir 1 Minute zwischen spannungsfiihrenden Teilen und Gehéuse
Vibrationsfestigkeit 10 bis 55 Hz, 1,5-mm-Doppelamplitude flr jeweils zwei Stunden in alle drei Richtungen (X, Y, Z)
Stossfestigkeit Zerstorung: 1000 m/s? jeweils 10 Mal in X-, Y- und Z-Richtung
Schutzklasse gemass
IEC 60529 ’ P67
Anschlussart Anschlusskabel (Standardlange: 2 m)
Gewicht (verpackt) ca.45¢g
Gehéuse Messing
Material Aktive
Sensorflache ABS
Mitgeliefertes Zubehor Halterung, Bedienungsanleitung

* Die Schaltfrequenzen fur die Schaltung von DC-Lasten sind Durchschnittswerte, gemessen unter der Bedingung, dass der Abstand zwischen jedem Schaltobjekt
doppelt so gross wie das Objekt ist und dass der Nennschaltabstand die Halfte des maximalen Nennschaltabstandes betragt.
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Kennlinien (typisch)

Nennschaltabstand bei Schaltobjekten aus verschiedenen Materialien

E2EC-CR8D1 E2EC-C1R5D1 E2EC-C3D1
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Ausgangsschaltung
DC-2-Draht-Modelle
Schalt- Produkt- .
verhalten bezeichnung Signalverhalten Ausgangsschaltung
IEn:taE\Ieri Einstellungsposition
Nicht. erfasster S‘mgsberl Stabiler
Bereich eich Nennschaltabstand
" ‘ .L 7 : Naherungssensor
Schaliobjekt; i [ =
i i % |
E2EC-CR8D1 (%) 10070 (typ) 0
Schliesser | E2EC-CIRSD1 gF |
E2EC-C3D1 23 ‘
E2EC-X4D1 2, EIN
2. Einstellanzeige
| ! AUs (o) T braun
] -L t
EIN Schaltausgangsanzeige | Vv
! Aus (o) . .
EIN schaltausgang | :;“a‘::ung —K x |
AUS . .
1 1
| blau
Nicht erfasster Bereich Erfassungsbereich . o hg oV
" ‘ ‘ Néherungssensor . . . i
Schaltobiekt H i Hinweis: Die Last kann entweder an die
! H i :]- +V-Seite oder die 0-V-Seite angeschlossen werden.
E2EC-CR8D2 | (%) 100 0
A E2EC-C1R5D2 87
Offner E2EC-C3D2 §7
E2EC-X4D2 §‘:
Schaltausgangsanzeige
T AUS (rot)
Schaltausgang
AUS
D-110 Induktive Sensoren
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Sicherheitshinweise

| Ordnungsgemésse Verwendung

Konstruktion Gegenseitige Beeinflussung (Einheit: mm)
Auswirkungen umgebender Metalle Produktbezeichnung Mass A B
Zwischen dem Sensor und dem umgebenden Metall muss ein E2EC-CR8D[] 18 (4) 6 (3)
Mindestabstand eingehalten werden (siehe Tabelle unten). E2EC-C1R5DL] 15 (8) 10,8 (5,4)
E2EC-C3DLJ 30 (15) 16 (8)
) E2EC-X4DL] 40 (20) 24 (12)

Hinweis: Die Werte in Klammern gelten bei Verwendung von zwei Sensoren
mit unterschiedlicher Frequenz.

N
Montage
¢ Inderfolgenden Tabelle sind die Anzugsdrehmomente und

Anzugsbereiche fir die Montage von gewindelosen

Auswirkungen umgebender Metalle (Einheit: mm) E2EC-C-Modellen angegeben.

Produkt-

bezeich- Mass | d D m n [~—A——=|_Gewindet
nung v VA
E2EC-CR8DL] 3 24 6 /%II%
E2EC-C1R5DL] 0 54 0 45 10,8 —

E2EC-C3DL] 8 9 16 %—

E2EC-X4DL[] 12 12 24 M

Gegenseitige Beeinflussung Zulassiges Anzugsdrehmoment

Werden zwei oder mehr Sensoren einander gegenlber oder - _ : e e R
. . . . roduktbezeichnung Anzugsbereich A ;

parallel zueinander installiert, muss der Abstand zwischen stigungsschrauben
benachbarten Sensoren so gross sein, dass gegenseitige E2EC-CR8DL 6 bis 10 mm 0.49 Nm

. . . E2EC-C1R5D[] )
Stérungen vermieden werden (siehe nachstehendes 8 bis 16 mm

. E2EC-C3D[] 0,98 Nm
Diagramm).

- ¢ Das Anzugsdrehmoment fir den E2EC-X4D (Modelle mit
#7 - ,+ )

Aussengewinde) darf max. 120 kgfcm (12 Nm) betragen.

Wﬁ

B
-~ R —

Halterung fir DC-2-Draht-Modelle

Befestigung Lésen
1. Setzen Sie den Verstarker in das trapezférmige Endstiick 1. Driicken Sie den Haken des Halters mit einem Schlitz-
(die feste Seite) der Halterung ein. schraubendreher leicht herunter.

2. Drucken Sie das andere Ende des Verstérkers in die 2. Der Verstéarker I18st sich automatisch aus der Halterung.
Halterung.

Halterung

E2EC D-111
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Sensoren

E2EC-CR8DL!

[«—12 —|

Mit angebrachter Halterung

gbf‘;?csht",:’r?;zféI;jdé!gfgoﬂrgfn"‘e'kabe" Vinylisoliertes Rundkabel (Roboterkabel), 2-adrig,
o ge: @ 2,9 (Leiterquerschnitt: 0,15 mm?;

6 35 6 Isolationsdurchmesser: 1 mm); Standardlange: 2 m

1

23

*1. Das Kabel kann in einem separaten Metallkabel
auf bis zu 200 m verléngert werden.

255 ——= ‘—"
a0l
g

A

\

Anzeige *2

E%—m B mﬁﬁﬁ ¥
10,3
,_,_f_L,\_\ |
lkanal
. 45’4 2 \ ' Zwei Befestigungsbohrungen, @ 3,2

*2. D1-Modell: 1zeige (rot), Ei
D2-Modell: Schaltausgangsanzeige (rot)

riin
(artn) Halterung

E2EC-C1R5D(]

L’-—WH

Mit angebrachter Halterung

Abgeschirmtes Roboterkabel mit einem Leiter, o .
> a ’ Vinylisoliertes Rundkabel (Roboterkabel), 2-adrig,
©1,6; Standardiange: 400 mm @ 2,9 (Leiterquerschnitt: 0,15 mm?;

6 35 6 Isolationsdurchmesser: 1 mm); Standardiange: 2 m

=

*1. Das Kabel kann in einem separaten |

Anzeige*2

auf bis zu 200 m verlangert werden.

*2. D1-Modell: Schaltausgangsanzeige (rot), Ei
D2-Modell: Schaltausgangsanzeige (rot)

(grin) 45,4 i 24,2 A\—J\

Zwei Befestigungsbohrungen, @ 3,2
Halterung

E2EC-C3D[]

Mit angebrachter Halterung

Abgeschirmtes Roboterkabel mit einem Leiter,

0 1,6; Standardiange: 400 mm Vinylisoliertes Rundkabel (Roboterkabel), 2-adrig,

@ 2,9 (Leiterquerschnitt: 0,15 mm?;

* 2. D1-Modell: ige (rot), Ei

6 35 6 Isolationsdurchmesser: 1 mm); Standardlange: 2 m
~—18 5 25,5— = .
| | |
0s el | ==
| — i |
f f \

Anzeige*2

E%:*O—B_mmﬁ

| Pz

10,3

*1. Das Kabel kann in einem separaten Metallkabelkanal 4 l\
i & 5,4L724,2 . .
aufbis 20 200 m verlangertwerden. %‘ Zwei Befestigungsbohrungen, @ 3,2

(griin)

D2-Modell: Schaltausgangsanzeige (rot)

Halterung

E2EC-X4D(]

Zwei Zahnscheiben ~ @17

auf bis zu 200 m verléngert werden.
*2. D1-Modell: (rot), i

Zwei Muttern,  Abgeschirmtes Roboterkabel, 1-adrig,

*1. Das Kabel kann in einem separaten Metallkabelkanal

Mit angebrachter Halterung

_ I Vinylisoliertes Rundkabel (Roboterkabel), 2-adrig,
©01.6; Standardlange: 400 mm @ 2,9 (Leiterquerschnitt: 0,15 mm?;
35 Isolationsdurchmesser: 1 mm); Standardlange: 2 m

1

Zwei Befestigungsbohrungen, @ 3,2

[t 2~ —~ . ]
45,4#24,2%‘\

(grin)

D2-Modell: Schaltausgangsanzeige (rof)

Halterung

Befestigungsbohrungen

Produktbezeichnung F (mm)
E2EC-CR8DL] 233 +0,3
E2EC-C1R5DL] @57 +03
E2EC-C3DLJ 08,5 +0,5
LFQ‘ E2EC-X4D[] ©12,5+0,5

D-112
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Halterung
5,401 5+
3 24,2501 ~H3,5TF
= 1
f IR G s
P =

1.3 232
= = T
55 l / l {7 5 1
Material: Edelstahl (SUS301) L } A N

Hinweis: Bei DC-2-Draht-Sensoren bereits beigelegt. 34 5402 |

Zubehor (gesondert zu bestellen)

Halterung

Y92E-F5R4 R 2,6
| ﬂ ‘ h | vo5¢
—
<

Material: Edelstahl (SUS304)
Hinweis: E2EC-C1R5D passend zum Kopf von [ H
2 ,
E2EC D-113
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CONSULTING DISTRIBUTOR

POHL Electronic GmbH

Q Eduard-Maurer-StraBe 11a -« 16761 Hennigsdorf
Tel. +49 3302 81893-0 .« Fax +49 3302 81893-99

% www.pohl-electronic.de - info@pohl-electronic.de

SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.
Umrechnungsfaktor von Millimeter in Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor von Gramm in Unzen: 0,03527.

Cat. No. DO9E-DE-01
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